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B Roadmap dos sistemas testados para o projeto;

® Analise pratica dos RTOS:
+ RTLinux;
« XtratuM;
+ PaRTikle;
+ Linux.

B Aspectos considerados:
+ Teoria do funcionamento;
+ Ambiente de desenvolvimento de aplicacoes;
+ Estagio de desenvolvimento do sistema.
« Documentacao e Suporte.
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B Estagio de desenvolvimento:
+ Parado;
« Modificacao por terceiros nao retornam a base;
+ A licenga atrapalha (GPL e Copyright);
- Falta de interesse desde a compra pela WindRiver.

® Documentacao e Suporte:
« Bastante documentacao descentralizada;
« Procedimentos de instalacao, teste e deploy
desatualizados;
« Suporte dado pela WindRiver e pela comunidade.
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B Problemas:
+ Ultima versao (da WindRiver) possui inconsisténcias;
« Ambiente de desenvolvimento legado;
« VersoOes funcionais baseam-se em Linux antigo;
« A versao testada apresentou instabilidades.




B RazOes da mudanca:

+ Indicacao por desenvolvedores do DSLab;
Projeto novo, funcionamento interessante;
Desenvolvimento consistente e documentado;
Estabilidade;

Fornece a base do ambiente real-time.
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B Funcionamento:

Nano-kernel que gerencia tempo e interrupcoes;
Virtualiza sistemas hospedes (domains);
Suporta varios domains;

Flexibilidade para diferentes situacoes.
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Teste: Stand-alone:




B Estagio de desenvolvimento:
+ Projeto muito novo;
« Desenvolvimento ativo, regular e limpo;
+ Faltam varios recursos;
« Promissor.

® Documentacao e Suporte:
+ Pouca documentacao: ainda precisa ser escrita!
« Sem comunidade ainda envolvida com o projeto;
« Praticamente sem suporte.
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» PaRTikle

B RazOes para escolha:
+ Necessidade de um XtratuM domain;
+ Indicado por desenvolvedores da lista do RTLinux;
+ Desenvolvedores do XtratuM estao envolvidos.




» PaRTikle

® Funcionamento:
+ Baseado no RTLinux-GPL;
+ Junto ao XtratuM, fornece um RTOS SL/CA:;
« Compativel com padrao POSIX;

+ Pode funcionar como:
> Modulo do Linux (série 2.6 suportada);
> Stand-alone;
> XtratuM domain.




» PaRTikle

B Estagio de desenvolvimento:
+ Projeto muito novo;
« Desenvolvimento ativo, regular e limpo;
+ Faltam varios recursos;
« Promissor.

® Documentacao e Suporte:
+ Pouca documentacao: ainda precisa ser escrita!
« Sem comunidade ainda envolvida com o projeto;
« Praticamente sem suporte.
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» PaRTikle

B Problemas:
« Comunicacao inter-domain.




"Controlling a laser with Linux is crazy, but everyone in this room is crazy in
his own way. So if you want to use Linux to control an industrial welding
laser, | have no problem with your using PREEMPT _RT."

-- Linus Torvalds
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B RazOes para escolha:
« Problemas com suporte e documentacao do XM,;
« Sem recurso de comunicacao inter-domain;
« Possibilidade de usar uma solucao muito limpa;
« Nao sera necessario reescrever as aplicacoes.




B Funcionamento do Linux padrao:

« Condicdes de preempcao:
> Execucao de codigo no user-space;
> Retorno de syscalls ou de interrupgoes para o user-space;
> Bloqueio no kernel-space via mutex ou yield explicito.

« Solucdes disponiveis no proprio Linux:
> CONFIG_PREEMPT _VOLUNTARY;
> CONFIG_PREEMPT (preempc¢ao nao voluntaria);

B Funcionamento do “Linux PREEMPT-RT™:

+ Preempcao completa do kernel;
> Interrupt Handlers;
> Spinlocks e mutexes;

+ Camada de eventos de clock de alta resolucao;
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B Estagio de desenvolvimento:
+ Projeto razoavelmente maduro;
« Envolve parte dos desenvolvedores do Linux;
« Boa integracao com o kernel base.

B Documentacao e Suporte:
+ Documentacao farta e completa;
« Suportado por uma comunidade ativa;
+ Licenca livre.




» Sistemas em Tempo Real

Fim

Disponivel para download em: http://hypercast.info/
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